Przedmiar robot

Podstawa naktadu, opis pozycji ilos¢ |krot. |jednostka

0.001 KNR 510/1002/1 |Montaz wysiegnikéw rurowych na slupie, wysiegnik

do 15 kg szt
0.002 KNR 510/1005/2 |Montaz na wysiegniku opraw do lamp na

niezamontowanym wysiegniku, oprawa 70W szt
0.003 KNR 510/803/3 Montaz bezpiecznika z wejéciem na stup kpl
0.004 KNR 510/1004/2

Wcigganie przewoddw z udziatem podnosnika

samochodowego w wysiegnik odwietleniowy na stupie m
0.005 KNR 510/904/ Montaz mostkéw roztacznych, przewéd do 70mm2 szt
0.006 KNR 403/1203/1 | Badanie linii kablowej o ilosci zyt do 4 odcinek




